
 

【平成２９年度 展示会および開催スケジュール】 

展示会名称 開催日程 開催場所 主催 出展内容 

ロボット産業マッチングフ
ェア北九州 2017 

2017 年 6 月 21 日 
～ 

2017 年 6 月 23 日 

西日本総合展示場 

新館 
・北九州ロボットフォーラム 

①理工学部 鶴田研究室  

「脳錯覚を利用したリハビリ制御装置の開発」 

②ヒューマン・ロボティクス研究ｾﾝﾀｰ 榊 泰輔 所長 

「回復の段階に応じた歩行訓練が可能なロボット 

シリーズ（起立・立位保持・歩行介助）」 

Biotech2017 

アカデミックフォーラム 

2017 年 6 月 28 日 
～ 

2017 年 6 月 30 日 
東京ビッグサイト ・リードエグジビジョンジャパン㈱ 

医療診断技術開発センター 礒部 信一郎 所長 

「新規蛍光色素をコアとした医療診断技術の実用化」 

⇒詳細はこちら 

イノベーション・ジャパン
2017 大学見本市 

2017 年 8 月 31 日 
～ 

2017 年 9 月 1 日 
東京ビッグサイト 

・国立研究開発法人科学技術振興機構 

・国立研究開発法人新エネルギー・産業技
術総合開発機構 

医療診断技術開発センター 礒部 信一郎 所長 

「新規蛍光色素の特長を活かした蛍光電子顕微鏡の開発」 

エコ・ベンチャー・メッセ

2017 

2017 年 10 月 11 日 
～ 

2017 年 10 月 13 日 
西日本総合展示場 

・公益財団法人北九州観光コンベンション協会 

・一般社団法人九州ニュービジネス協議会 

・公益財団法人福岡県リサイクル総合研究事業

化センター 

建築都市工学部 林研究室 
「無機系泥土改良材による土の安定化～赤土の流出抑
制対策への適用」 
⇒詳細はこちら 

エコテクノ 2017  

地球環境ソリューション展

／エネルギー先端技術展 

2017 年 10 月 11 日 
～ 

2017 年 10 月 13 日 

西日本総合展示場 
新館 

・公益財団法人西日本産業貿易ｺﾝﾍﾞﾝｼｮﾝ協

会 

・北九州市 

理工学部 松下研究室 
「営農用小水路に設置するﾎﾟｰﾀﾌﾞﾙ型小水力発電装置 
の開発」 

⇒詳細はこちら 

 

モノづくりフェア 2017 
2017 年 10 月 18 日 

～ 
2017 年 10 月 20 日 

マリンメッセ福岡 ・日刊工業新聞 

理工学部 今坂研究室 
「パルスパワー技術により表面改質したカーボン系ナ
ノ粒子及び電極材料として適用した固体分子形燃料電
池について」 
⇒詳細はこちら 

 

https://www.ksrp.or.jp/fais/robot/forum/
https://www.ksrp.or.jp/fais/robot/forum/
http://www.bio-t.jp/
http://www.bio-t.jp/
http://www.kyusan-u.ac.jp/research/presentation/pdf/schedule29/bio2017.pdf
http://www.jst.go.jp/tt/fair/
http://www.jst.go.jp/tt/fair/
http://www.jst.go.jp/
http://www.eco-t.net/
http://www.eco-t.net/
http://www.kyusan-u.ac.jp/research/presentation/pdf/schedule29/eco2017.pdf
http://www.eco-t.net/
http://www.eco-t.net/
http://www.eco-t.net/
http://www.kyusan-u.ac.jp/research/presentation/pdf/schedule29/eco2017.pdf
http://www.nikkanseibu-eve.com/mono/
http://www.kyusan-u.ac.jp/research/presentation/pdf/schedule29/mono2017.pdf


 

展示会名称 開催日程 開催場所 主催 出展内容 

第 2回ロボデックス ロボ
ット開発・活用展 

2018 年 1 月 17 日 
～ 

2018 年 1 月 19 日 
東京ビッグサイト ・リード エグジビション ジャパン㈱ 

①理工学部 鶴田研究室  

「人工知能を利用した脳リハビリ制御装置の研究」 

⇒詳細はこちら 

 

http://www.robodex.jp/
http://www.robodex.jp/
http://www.kyusan-u.ac.jp/research/presentation/pdf/schedule29/robo2017.pdf

